FORMULE ZA VAJE PRI PREDMETU NAKLJUCNI POJAVI - 11. SKLOP

Nakljuéni procesi
Povprecje naklju¢nega procesa X (t) pri ¢asu ¢; je definirano z:

BLC(0)] = [ ofx(a) do. (1)

Avtokorelacijska funkcija procesa X (t) pri casih ¢; in to je definirana z:

Rxx (t1,t2) = E[X(t1) X (t2)] = // 122X (11)X (t2) (1, T2) d21 daa. (2)

Proces je stacionaren v SirSem smislu, ce je

e njegovo povprecje neodvisno od casa t:
E[X(#)]#g(t) in
e njegova avtokorelacijska funkcija odvisna le od razlike ¢asov t = t1 — to:

Rxx(t1,t2) = Rxx(t1 —t2) = Rxx(t).

Avtokorelacijska funkcija stacionarnih procesov ima naslednje lastnosti:
e je soda funkcija: Rxx(t) = Rxx(—t),
e pri t = 0 je enaka srednji vrednosti kvadrata: Rxx(t = 0) = X2,
e najvecjo vrednost doseze prit =0: Rxx(t =0) > Rxx(t),
e avtokorelacijska funkcija periodi¢nega procesa je tudi periodi¢na z enako periodo.

Pri opisu vektorskih procesov uporabljamo tudi kriznokorelacijsko funkcijo, ki je definirana z:
Ry (t1,t2) = BIX()Y ()] = [ [ aufxievion (@) dody. 3)

Ce za stacionarna procesa X (t) in Y (t) poznamo vzoréni funkciji z(t) = {x1,29,...,2,} in y(t) =
{y1,y2, ..., yn}, lahko oceno avtokorelacijske in kriznokorelacijske funkcije dobimo po enacbah:
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kjer jet =0,1,...,n — 1 diskretizirani cas.



